
Image not found or type unknown
ООО «Остек-Тест»
Молдавская ул., д. 5, стр. 2, Москва, Россия, 121467 
Тел.: +7 (495) 788-44-44, факс: +7 (495) 788-44-42, 
www.ostec-group.ru, info@ostec-group.ru 
ИНН 7731481020, КПП 773101001, ОГРН 5147746189025, 
ОКПО 17184180 

Универсальные платформы 
серии L (Acuitas, Швейцария)ОписаниеОсобенности, которые действительно выделяют серию Acuitas 
USP – это ее точный привод и универсальность. В отличие от 
стандартных головок тангажа/рыскания, оснащённых зубчатой 
передачей, UPS-серия обладает прямым приводом, который на 
годы опережает конкурентов по уровню точности 
позиционирования и скорости вращения. 

Основной специализацией компании Acuitas являются 2-осевые 
(режимы тангажа/рыскания) и 3-осевые (режимы 
крена/тангажа/рыскания) модели универсальных платформ, 
которые могут быть оснащены различными 
кастомизированными опциями в соответствии с областью 
применения. В зависимости от потребностей клиента, 
платформа может быть выполнена в виде L-образной, U-
образной или T-образной структуры. 

Универсальные платформы Acuitas идеальны при наружном 
применении, когда ключевыми параметрами являются низкие 
скорости вращения, осевая ортогональность и высокая 
точность позиционирования. Область применения, размер и 
тип используемых датчиков определяет, какая форма и 
конструктивные особенности будут оптимальны для верхней 
части платформы. 

Аналогично U-образной конструкции, L-образная позволяет 
размещать датчики на пересечении осей. Благодаря 
особенностям конструкции, L-образная серия подходит для 
выступающих нагрузочных элементов. 

Области применения:1. Локализация объектов с помощью триангуляции.2. Таргетинг объектов с использованием геолокации.3. Прибрежный и пограничный мониторинг.4. Стабилизация видеокамер на транспортных средствах.5. Использование глушителей (устройств защиты от дронов).6. Направление радиолокационных антенн.7. Отслеживание орбитального космического мусора при 
возвращении в атмосферу.

8. Повсеместное видеоотслеживание.9. Лазерные системы автоматической посадки беспилотных 
летательных аппаратов.

Рекомендуемые опции (дополнительное оснащение):1. ГеопозиционированиеЭтот пакет программного обеспечения используется для 
определения объектов по координатам (долгота, широта, 
высота) и подходит как при стационарном, так и при 
мобильном использовании. В случае мобильного 
применения данные о местоположении предоставляются 
ИНС (Инерциальной навигационной системой). Эта 
программная опция также поддерживает различные 
алгоритмы сканирования (например, продление линии 
между двумя точками, определение нескольких объектов 
через определенные интервалы и т.д.). 

2. ГНСС-модуль и антеннаАнтенна и модуль ГНСС (Глобальная навигационная 
спутниковая система) интегрируются непосредственно в 
верхнюю часть платформы. Они применяются при 
синхронизации времени, определения точного 
местоположения и визирования через несколько точек 
(при установке двойной антенны). 

3. ИнклинометрДля измерения угла наклона верхней части платформы 
относительно направления силы тяжести в устройство 
может быть встроен один или несколько инклинометров. В 
зависимости от области применения они могут быть 
прикреплены к основанию, оси тангажа или рыскания. 

4. Гироскопическая стабилизацияПри мобильном использовании встроенные гироскопы 
позволяют стабилизировать и компенсировать вибрации, 
воздействующие на верхнюю часть платформы. 

5. Подставки (штативы, плоское основание и т.д.) и 
транспортные коробки
Чтобы упростить транспортирование и эксплуатацию, 
компания Acuitas спроектировала и разработала стенды, 
штативы и транспортные коробки для стационарного 
применения и при настройке мобильных платформ. 

6. MIL-Standard810При необходимости, кастомизированные платформы могут 
быть разработаны и испытаны в соответствии со 
стандартными параметрами для лабораторных испытаний 
MIL-STD-810 (пониженное давление, дождь, 
температурные условия и т.д.). 

Технические характеристики
Модель USP-LDH20 
Краткое описание Высокотехнологичная L-

образная головка 
тангажа/рыскания. L-
образная конструкция 
головки позволяет 
поместить оптическое 
устройство на пересечении 
осей 

Форма конструкции L-образная форма 
Тип крепления На головке 
Допустимая нагрузка, кг 20 
Непрерывный крутящий 
момент, Нм 

Рысканье 40 
Тангаж 4 

Диапазон положений Рысканье ≥ ±180º 
Тангаж ≥ ±90º 

Точность позиционирования Все оси ≤± 8 arcsec RSS или ≤ ±24 
arcsec PP (высокая точность: 
≤ ±2 arcsec RSS или ≤ ±6 
arcsec PP) 

Диапазон угловых скоростей Все оси ≥ ±180 град/сек 
Ускорение Все оси ≥ ±120 град/сек2
Ортогональность ≤ ±2 arcsec RSS или ≤ ±6 

arcsec PP Биение оси Все оси ≤ ±2 arcsec RSS или ≤ ±6 
arcsec PP Интерфейс управления Acuitas Control System (ACS) 

ПО Acuitas Motion Studio (AMS) 
или Acuitas Device Interface 
(ADI), LabView (опционально) 

Опции Определение 
местонахождения объектов 
(геопозиционирование), 
стабилизация гироскопа, 
интеграция модулей GNSS и 
т.д. 


